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e Dersin Amaci: Motor Dinamigi dersinin amaci, igten yanmali motorlarin ¢alisma siirecinde ortaya
¢ikan hareketlerin ve kuvvetlerin dinamik analizini yapabilecek temel bilgi ve becerileri 6grencilere
kazandirmaktir. Bu kapsamda, piston-kol-krank mekanizmasinin kinematik ve dinamik davranislari,
kiitle dengeleme teknikleri, titresim kaynaklari ve azaltma yontemleri, donel kiitlelerin atalet etkileri ve
tork salinimi gibi motor dinamigine 6zgii konular teorik ve uygulamali olarak ele alinir. Ayrica motor
parcalarinin dinamik tepkileri, rezonans durumlari, zamanlama sistemlerinin etkileri hakkinda bilgi ve
analiz yapma becerisi kazandirilir. Boylece Ogrencilerin, motor tasarimi ve analizinde karsilasilan
dinamik problemlere ¢ozlim iiretebilmesi hedeflenmektedir.

e Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi; i¢ten yanmali motorlarin kinematik ve dinamik yapisini, piston-
biyel-krank mekanizmasinin hareket analizini ve kiitle dengeleme prensiplerini 6gretmektir. Ders
kapsaminda; motor bilesenlerindeki kuvvet ve moment degisimleri, titresim azaltma yontemleri ve
hibrit-elektrikli giic aktarim dinamikleri incelenerek, motorun ¢aligma kararliligini analiz etme ve
simiilasyon teknikleriyle dinamik problemleri tanimlama yetkinligi kazandirilmas1 amaglanmaktadir.

e Dersin Igerigi: Ders igerigi, haftalik konular1 gdsterir sekilde tablo halinde verilmistir.

e Dersin Ogrenim Ciktilari: Igten yanmali motorlarin kinematik yapisini analiz edebilir ve piston-kol-
krank mekanizmasinin hareket iliskilerini matematiksel olarak modelleyebilir. / Piston hizi, ivmesi,
atalet kuvvetleri ve tork salinimlar1 gibi dinamik parametreleri hesaplayarak motor i¢indeki hareketin
zamana bagli davramiglarini degerlendirebilir. / Primer ve sekonder dengesizlikleri tanimlayarak
motorlarda kiitle dengeleme yontemlerini uygulayabilir ve titresim kaynaklarini analiz edebilir. / Volan,
soniimleyici ve zamanlama sistemleri gibi dinamik dengeyi etkileyen elemanlarin fonksiyonlarin
aciklayabilir ve rezonans, burulma, gegici rejim gibi problemlere ¢éziim tiretebilir. / Motor sistemlerinin
dinamik analizlerini yapabilir ve simiilasyon sonuglarini yorumlayarak tasarim onerileri gelistirebilir.

e Dersin Meslege Katkisi (Bilgi, Beceri Ve Yetkinlik) : Bu ders, 6grenciye motorun kinematik yapisi,
piston-krank mekanizmasi analizleri ve kiitle dengeleme prensipleri hakkinda teknik bilgi saglar.
Mesleki beceri olarak; motor bilesenlerindeki kuvvet degisimlerini hesaplama, titresim kaynaklarini
teshis etme ve simiilasyon araglariyla dinamik modelleme yapma yetisi kazandirir. Sonug olarak
Ogrenci, motor tasarim ve test siireclerinde karsilagilan denge, tork salmimi ve mekanik titresim
sorunlarini analiz ederek ¢ozlim iiretebilen uzman bir tekniker yetkinligine ulagir.

e Ogretim Yontem Ve Teknikleri: Dersler yiizyiize ve haftalik 3 (ii¢) ders saati teorik dersler halinde
haftada toplam 3 (ii¢) ders saati olmak iizere yapilmaktadir. Konular, sunum ve videolarla
desteklenerek anlatilmaktadir. Ogrencilerin ders igi performanslarini artirmak amacryla belirli
periyotlarda arastirma konular1 verilmektedir. Ogrencilerin mesleki uygulama  becerilerini
gelistirmek amaciyla dersin igerigi kapsaminda gesitli uygulamalar yaptirilmaktadir.

e Olgme Degerlendirme: 1 adet Ara Smav (8. Hafta ierisinde yiiz yiize simav olarak yapilmaktadir ve
agirlik yiizdesi %40°tir.) ve 1 adet Genel Sinav (Dénem sonunda yiizyiize smav olarak yapilmaktadir
ve agirlik yiizdesi %60°’tir.)’dan olugsmaktadir.

e Kaynaklar (Yazili, gorsel vs.): Ogretim Eleman1 Ders Notlar;, Motor Dinamigi (Selim Cetinkaya).
e On Kosul Dersler ve Kosullar: Ogretim Elemani Ders Notlari dénem basinda dgrenciler ile
paylasilmaktadir. Diger materyallerin temin edilmesi ve ders ortaminda zamaninda bulunma
sorumlulugu 6grenciye aittir.



e Dersin 6grenim ¢iktilarinin program ciktilari ile olan iligkileri

OC-PC lliskisi [*PC: Program Ciktis;, OC: Ogrenim Ciktis1, Katki Oranlar1 (1: %20

2: %40, 3: %60, 4: %80, 5: %100)]
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PC1:0Otomotiv teknolojisi alanina iligkin temel, gilincel ve uygulamali bilgilere
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve ara¢ mekanigi
hakkinda teknik bilgi kullanir.
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PC2:0tomotiv sektdriinde is sagligt ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve kalite
stireclerini bilir; bu siire¢leri uygulamalarda etkin sekilde kullanir.

PC3:Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve
hibrit araclar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bi¢imde kullanir.

PC4:Otomotiv alanma yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar,
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlar vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.

PC5:0tomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iligkisi kurarak ¢dziim Onerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir.

PC6:Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik, anlagilir ve
etkili bicimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.

PC7:Otomotiv uygulamalarinda karsilagilan oOngorillemeyen teknik sorunlarn
¢Oziimiinde ekip iiyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk {istlenir.

PC8:Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu O6grenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki gelisimini siirekli stirdiiriir.

PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarin raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.

PC10: Bir yabanci dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaglar1 ve sektdr temsilcileriyle iletisim kurabilir.

PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, giic aktarma organlarini , hibrit ve elektrikli
tagit teknolojilerini aciklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar yapar

PC12: Icten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve ig giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.

PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢alisma prensiplerini
aciklar ve ilgili 6l¢iim—test ekipmanlarini etkin bicimde kullanir.

PC14: Otomotiv pargalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarint CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.
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Haftalik islenen Konular (14 Hafta)

Hafta Haftalik Ders Konusu

1 Motor Dinamigine Giris ve Temel Tanimlar

2 Icten Yanmali Motorlarin Kinematik Yapisi

3 Piston-Kol-Mil Mekanizmasinin Hareket Analizi

4 Piston Hiz1 ve Ivmesi, Krank Acis1 Fonksiyonlar

5 Zorlanmis Hareket ve Serbest Titresim Kavramlari

6 Kiitle Dengeleme ve Primer/Sekonder Kuvvetler

7 Donel Kiitlelerin Davranisi ve Atalet Momenti Hesaplamalari
8 Titresim Azaltma Yontemleri ve Volan Sistemleri

9

Tork Salinimi, Dengesizlik ve Krank Mili Dinamigi

10 Zamanlama Sistemleri ve Dinamik Tepkileri

11 Egzoz ve Emme Sistemlerinin Dinamik Etkileri

12 Termal Genlesme ve Titresim Aktarimi (Sasi-Montaj Elemanlari)

13 Cok Silindirli Motorlarin Dinamik Modellemesi ve Simiilasyon Uygulamalari
14

Hibrit-Elektrikli Gli¢ Aktarim Dinamigi, Test Dogrulama ve Proje Sunumlari

Dersin Giin ve Saati Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri OBS’de ve 6gretim elemani ¢aligma ofisi panosunda ilan edilecektir.
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